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t�位詩焦記

目位十字計詞焦扭

水平汽泡

LCD 顯示辜
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Area ι 117 i于 一一一一 一一十一 一 ←

已竺竺 118 

、 4 

】4戶、r 、 一
- 、 ， ， 

〔 ι - .- 、� - 、 盼胸._、一 ' 屯 �. • 
r .， • t ‘ 。 ‘
:一':__;'_.:_ ，l'_" 、 �

一一 一一"_' - � r i，.\ 、 t。 一 -一.-一 _.-也
. - ‘ 一、

!nitial Settings 

It8m 

Settings A 

Comrnoand I 
1 No. 

(一一一一- 一一-一一---r--一一一一一一一-一一一 一~一一一←一-一一一一一--. --一一一一一一一一一一一一一一
Selection or constant 401 (一一一一一一一干 ，一 一一一一一 一一一一一一一一一一-�!
PPt，，1盯

Settings 8 
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I Di叫ce 石曰i恥J刁司L豆示b…f川川η叫u…m的吋叫e釘叫「呵叫(
l' S已i冶告cU沁or of at內:;S!='η皂nc coc門pe凡己3剖110叩口 503 戶一一一÷一一一一一一一一一-一一一…一一-一一一-一一一一-一一「一一一÷一一~一一←→一 一一

i i e帥忱叫叫e缸叫叫ct訓t訂ionof叭圳川in川η刊i叫η叫川l
D，如川，n呵n呵gle 一支i吉克ZfHIgFL品-1一了。5-/戶一一一一)一一-←一一一 一一一-一一←一一一一- 一←一一一一一一一一一一一一一斗

Retentíon oí H ar:gie 506 
Beep volume 507 

Beep 88告p ìn measu仿ment 0門/0行 i 508 一-F旦旦，三5L! Auto po\ver OFF 5'ìO I 一一一-一一一--.�: Power S8叩門9 Auto EDM power OFF i 511 
j Auio lìíuminatÌún OFF 51�: 一←-�于ti--豆豆i三汙叮叮一一一一十'--5i3�-�1

O伽閃阿阿阿「悶削叫a訟t
EDI\ì symbo叫!γ豆臼S川己 I 514 

， XYZ- f\l芒Z 516 L」」一一-一戶-EEi豆百亟圭亞EEEZ;二:
Settlngs C r 一 一-一一-一一一.， 一---一-一一一一一一「

i Quick set ! 601 
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二各自功能
The following descriptions indicale what happe門5 when Ihe various keys are pressed 

則自動閱措15分鐘不使用 .提:5月開
」HHH刮到O

砂
頭

情li測距單: 醋準授;更後， 按下此泣約2

或3秒 ， 可惜確測量距離

示1回回 或O. 1 m m 

一
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互
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二

一
﹒一

。

喵準琵f主後， 按下此;違約O.是

砂或0.8秒 ， 可使速測量距離

頭示10mm或1 ffilJ 

技速ifJj;亞軍
r;============� 
lL I J 
000 色。。 。

水JJ

 

距1h字-hHS

 

一
)小頭，次依

高

，

直

泣

垂

憬

/

讀
距

皮

平

距諸實換i是LJ O色。000 0 

把水平角度歸. 連續f安理二次，

事
捏是誓，ε卓L弋F

�歪，主市LJ 000 [jo 0 

模式依次頭示A/8: 反覆技哇，iH 式1莫JL- . ， • J 000色。
: 連i責成躍二次. 保持水平角度

不雪， 詳，姐說明如四

搓

4 

持保
」HUNdo00 0 �O 0 



角度接定躍:設定垂直角度頭示方式及給人

水平角度， 詳姐說明知五!(一九J
扭詳恃殊功能健: 選擇各區待殊測量方法，

說明知六
000 0 �O 0 

溫度及氣數常正浦怯站住定設

壓

泣定設數常l!，:: - • • JJ 
上已建入的數接鍵:執行LCD入筒ll ;] 

OOOOÔ O 

捏: 確HJ LCD上的資抖E刀。1ι‘確jL- . . . ; J 
000。 色 。

上的資抖提: 否定LCD定否lL: - . . 0_] 
及望遠鏡筒的十字絲蹉:照明LCD

5 

明照!l�_.，.oJ 
000000 已



經 : LCD �回上次的顯示時回一

「ili--1丘。

二

豆。

二

一，一。

一一
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二

λ
土

扎U

←
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do

LCD鼠目下次的顯示鎚進�lJ (1-1.。 Jl 
u 

提 : 左右移動拉住右左liiJ1J O 巴巴000 。

蹉 : 上下移動指農下上lL... 0] 
000白色。 。

徑 : 但LCIì的�� f!f悍罕除;自

。。ω。

而鼠目

鐘 :琵拱飯單w作缸答

質 : 中斷現在執行的功能 ，

上次的顯示

助

llfJ 

J求

中

， ， 
， I ， 

數字質及正負符�盟及小�點鐘
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商品i是作順序

1. rit器歧宣水平
2 " 怯下R Oli / OFf "沼. Jì.IJ L C D故去頭示

PENTAX 
PTS - V Ser ies 

TELESCOPE :1。
123' 45' 35 " 

3， 土下店!:t望;自j吏筒， 則LCD 頭示

[A) 89' 50 ' 20' 
123- 45 ' 30 '  

4， �j站別主

四 . 保持泣:是作

1. 拔下" HODE "ill. 把LCD 頭示B 模式

!L _ _ . . ô' 1/ 
OOOOOÕ O 

[B) 89' 50'20' 
123' 45' 30 '  

2 ， 達1仗" HOLD ..近兩次， 則水平角度眩持不重

IC:了。11000 J':J0 0 。 D
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FD
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ER
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口u

3 " 主主導目標法， 再I支 下 " HOLD ..佳 ， 貝IJM除保持
功能. LCD 回歸A模式

1月- .7. 011 OOOãOO 。

1 A J 日9" 50'20' 
123' 45 ' 30. 
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LCD依SET V/H "盟及"

角度設定rn民作

HODE 依次按下"

-夫頭示

五 .

S ET 

MENU 

ANG l-ANG'% 

2.INPUT 

3 . R/L 
P泊
的開

!!啊... - .. tτJIG:，J 
2.利用鼓字退1、 2、 3 選擇i

。A H G. % . 把垂直角斜率以度致或斜率表示

(D INPUT . 利用鼓字躍捕入任意水平角度

註 : 1250 30' 50"以125.3050堪入

Q) R/L ， 水平角度正向或逆向表示

直接理入數字

斗，、. . . 

**COMM AND 

NO . . 

(也

@

匈

兩三心

(2

仿。

∞拖
如109i注入各種持殊測量的代蹺，

則LCD 頭示

2. 

8 

*牢COMMAND

NO . 

f苦辣功誰還i是作:

本海器有兩佳方法， 一為荷按法， 利用

， S. FUHC " 理。 二為直接法， 利用數

字盤， 直接進入各種持殊測量功能的代

號
A: 直接法:

1. LC-J).___在A或B模式下

J�07�U LCD頭示

|茁æ CQ) 
由æ位)

0(5] 

COMMAND 
P，YJ 
Cτpm 
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特

別

該
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一小

下
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步

說

步

缸卅
一
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序
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別

!!啊�tO]O O O O ð O 

STATION P 

証 : 本攝話有16種特主主制量功能. 其

名功能代蚊如下

Command 

No. 

定結
水準剖量

Program Name 

101 

102 

• 

一一一一一
RDM 103 對遺捌量
Coordinates 104 直接剖量
Ollset Point 105 話正點(柱心 )側重

.1 Lot Staking 106 直諒N等分

þ I In\'erse Az.imu甘.Dis也ræ 107 方位角/距�逆算
Traverse 108 怯向制主
Coordinate .3take-out 109 座標定結一一一一一一一 -一
村_ Angle Repeat 110 括角剖E
3D Cross Seclion 111 壁面直接
REM 112 遼闊測高
Reseclion 113 能方交官
Direcl Stake Check 114 2點直接位副

Remote Slake Check 115 2還要角訪問!
Ollset Stalion 116 怯怯站設宣
Area 117 直接面積
Scaling 118 封尺拉影捐正 / 

• 

• 

• 

• 

• 

9 



並Hi詔無且是
B : 克阿座憬定情 COOR S.O = 109 

如上述A之順序， f�人代技109

後， 即開始直標定培訓量的Setp

捕入儀器站站的座標及當器的高度Setp 1: 

頭示LCD 理ENT 按下"

π1 o 0 0 0 0 0 . 0 0 Q: 
000000.000 

000000.000 

N 

E 

Z 
p.:;o 
Û>� 

π1 
口1

自

皮護利用" CLR "搓、 鼓字還及" ENT "1蓮，

依次的入儀器站點的座憬HEZ， LCD;頭示

2. 

=1自

J

 

今lL'"sdl 
o o o b o 

EHT ..涯， 翰

2， LC D頭示

、 鼓字還及"

則準措 Sept

再利用.. CLR 

入措器的高度，

3. 

B . S . P 1→NEZ 

2 . AZIMUTH 

STEP2 47

 

00.00立m

:I;:DI白 告]

詩人i全民站的座{票或方位角

直至擇捕入後昆點的方位角，

2 : 

論入鼓字泣2

LCD 頭示

Setp 

AZIMUTH: 
p.JO 
Cτpm 
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2. 利用H CLR .，數字盟及" EHT .. j崖人;全民
昂的方位角， 則準惜Sep t 3. LCD頭示

AIM 8ACKSIGHT 

PAESS ENT 

Setp 3: j它儀器嗤準;是說點， 喵準後怯下.. EHT 

則準堉Sep t 4. LCD頭示

INPUT STK P 

STEP 4 
p.)() c�pm， 61 9 主且

Setp 4: 局入頁定昂的座偉及注:是高度

1. 技下" EHT U!. LCD頭示

lL.. ;Jj N 
E 

Z 
p.:l) 

2. 依夫捕入預定站的座憬. LCD頭示

;;rbb川川;:丸:叫U:;;沁山E;:山PJι::叩;口川r叮t!1γr1沁:yk扎E1:;;E
Ooooob o 

O O O O O O . O O ..Q: 何1

000000 . 000 π1 
000000 . 000 π1 

自

N - 012345 . 890 
E 0 0 0 0 0 0 . 0 0 0; 
Z 000000 . 000 

3. 再為入佳境高度， 則準滑Setp 5. LCD 頭示

STAK ING STAAT 

PRSM H 00 . 000 

1 1 

STEP5 

=1由



頭示出頂定，昂的方位

行t含芝}占

i崖， LCD 

LCD 頭示

R口 4 門-- '_- ，_. 

1.-段下" EHT 

角及距幸在

什1

!I S E T 

H.A.'IG 
VALUE 

123' 45'50 ' 

127 .972 
CK 

l 
自

;斗:t �'7J τi'i Ó '!!: &L. 三三竺于三7月社p心血止品ω.:::t::: .a. 1可L逞，k
-
T小
回
頭

三1"_' r 亡口

LCD 

一一(ii川1
叫一

F」
肉J

U

2

 

A
 

V
 

已立」
k σ  。�OOOO

LJ 

且

r
o
r
做
一-

5
2
3

一-

r
uJ
!

一一

4

4

0

= 
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月t
nb
qv

頭示

口ν一

nU

 

Fu

 

fL

 

:逞，OK 技下"J， 

頂定點的方位角

走出在法器的水平角度

是上述2者的差值

E 
A主S ET 

的J\lJ

DEV 

註

'1l為上的DEV浮動儀器上部度盒， 直到LCD

00 00' 00"， LCD 頭示

4， 

區

1 2 

123' 45 ' 50 ' 

:23' 45 ' 50 . 

0. 00 '00 ' 
CK 



句，

5. 按下" OK "泣. LCD 頭示

SET: 

DS T :  

.i DEV: 

註 : SET預定品的距誰

p.)I) 
c:w-n 1....01 

DST是現在使這.的距譜

DEV是上述2者的差{直

65. 430 m 

0 . 000 m 

65 . 430 m 

自

6. 移動控蹺， 讀其出現在儀器的路準銬上，

然上拔下H TRACK " 泣， 快速別重設鏡的

距離

L:;:J刊…
7 . 在儀器的自準銬上 . 接慢的移動佳績， 直

到LCD上的DEV委為0

8. 投下" J.lEAS "喔， 準躍的測星琵鏡的距離

. 以 確 DEV是 O. 則接境現在的位置就是

定惰的預定詰

SET :  65 . 430 m 

DST: 

iI你� DEV: 
!I p.)I) �I 俘問1....01

9. 按下H 0 K "泣. LCD 回到Setp 4. 開括其

他頂定情定的測量

INPUT 

10. 全部定情後 ， 皮護低下" ESC "m. LCD 
回到A i其式

1 3  

65 . 430 m 

0 . 000 m 
CK 

自

S T K  P 

S T EP4 

:=11自



距離定情

Distance .Stake-Out Function Command No. 1 01 

j抖。y
t e rne zsur ev 

_ðð\S� S'P';::.-

4) /

 

水平距實測數值
HOfllDn旭Jóistanc刻，measuredv刮υe

γ一一一---，一l 申._，I 1 
Elevation 
measured 
vaJue 

I 

切可.偏差

1.選擇距離模式和輸入計到距離數值
按數字鍵斤1選擇 (水平距離)
再輸入所需要計劃距離投 EIH 

2.閱蛤測量
扳 回 按I TRACK I 暈倒快速測量)
移動接鏡到頭定點便測量信差為0
按I �EAS I轎確測量到偏差顯示0.0001
確定定樁點按 回 回到月1新的
定樁點測量 (若必要亦可重覆測量)
利用 � 可話東跳出此功能

注意:1.步m 2中樹量後按 4 鐘可
回到顯示垂直及水平角度之螢幕
2.倡差顯示若為"一"數則移動
設鏡後過若顧示 " + " 號則移動蹟
饋的進

1 4 

1→H.OIST 
2. S.OIST 
3. V.OIST 

m

E
一

一

國
)

O

F
一

圳

訂一



尸 ﹒、� �-' "' ........、Jr-

主文筆諾蠹

5團聽v善�Un當事=un岳重i昏暗如聽欄目dNo.102

T苦>..p

活d部份�rg
穹î.i\iEltV MEAS" 

仁:;三i堅堅L-STEP2
何?由+

EJ 
月刊

選j輩L NEW MEAS嶄醬謂室主

血直觀草呂立志� 1車謹需1按1， 

播的 主立起:己芒三阻

(注l i?! 
斗}Lift誼J

i累 ? ! i
l i t J雙 f LFTT 1月 1

hL A i 

輸入的本主事萎攘的海鼓;甚2 按
的路高蠶囂的積莘學U

函

、人

rit

翰

賴Bì4 g直接按

2 報單目前現豔括自2
輸λPl臟話、鞠奇語世1)

E韶 鋸Plu巔宗PZ海軍萬按

互之蚓、pl禱豔閱單蠶

可豁口.......p莘莘喜事會 講畫畫萬向法9

結下真



3 按i軍事項要對荐扭轉時1 OK說NO
按旦旦 ， 扭轉內當財荐為TP點， 搭東頭目矗
按旦旦，回到步窮2 . 萬潤量

選擇2. STATION P1 HOVE聽器移動
1 單器轉折點按fENTJ

輸入TP轉折點接讀高，按囝
按 匯茁 護自TP連說

2. 向前步聽2
3- 向前步聽3

1丹紅E\f"MEß>.S LEva ! 12. STATION Pτ惱VEil Mn212i
」一一一 一一旦些也

。Se\前曾苟

至2.STATICt'--J ?T MOVE' 

市互豆豆Lτ一一一一一一一可
L一一一一一一一旦旦J

r扭扭一一。一-一一一一一一一一-一一一一「
.�，j fORESIGJfí I 

.J MEASυRI:在MËl'ff i 
r STEP2l 
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對過測量

RDM Function Comm叫 No.1 03
General plctures 

一主竺雙雙生一一-tTa咽目單 點
空 一---r一-w% i il立rh血評削1r . . .� / M 

然 斜華 州高差
fP\ " ， M 
{�\ 

§ 水平距

jI扒1 
佇立

1. 跟測基平向 民. r �替考站)

按 囝 按 I �EAS I 測暈頭示基準點 R. P 

距離後跳至 2

2. 觀測目標點 Pl -- PX 

a 授 ITill 按 | IoíEAS l 測 Pl顯示目標對

l"' 1缸幢健品嶽示 R.P P 1雨點問距離

b. 按i IoíEASl1， ( P 2額示 R. P 、 P2兩品問

距離及 Pl、 P2兩點問距離

c 按 i HEAS | 測 PX 顯示 R.P 、 PX 南島問

距離及 P2、 PX 商品問距離

d. 按 lliJ 交換基準點為 PX 回到步摸 2重

新測量或再測量其他動利用 � 結束跳

出此功能
注意: 1. 利用 4 

高差及§哥華

2. 在高差顯示時lt前一趾高為 +�

建可變換水平距輯距

li前一動低為 一號

15 

闊的
昕
一

內心
M


NN
店

一

=
R
-

R
心
一

叩門
自


nn
M

一 ?也CM

 

盯

吭一
-

也

i
i

���J [!軍司 (全啞巴1盯)

CHANGE TARGET P 
TO REÆRENCE P 



座標iMt

Coordinates Measurement Function Command No. 1 04 
General plcture 

z N 

，. :: T的et

i 目標

在 j 心 儀起點
2 

E 

1.輸入儀器點座標

按lliÐ N座標按@Ð E座標按@ÐZ座

揮積EE
2.觀測目標點Pl ...._ PX 

按@I]按I MEAS I濁Pl顯示Pl H.E.Z座標

向前方法測P2 "- PX顯示各路H.. E. Z座標

按[ill回到步廣1重新測量或再割量其他點

利用�笛東跳出此功能

P﹒

 

定向hH

T ARGET MEASUREMENT 

[MEASI jTRACK) (NE汀內i附)
. ‘ _..a______一一一一一一一 ， 一 一一一一一-----.-_.-..-..._--

注意: 1.在執行此功能之前須先用方位角/

距離逆算功能輯行測量後輸入後缸里吉

方位角

2.若Z座標不直接影響樹量可以省略

依CITD再按旦旦

'16 



補正M (住心)測置

Offset Point Measurement Function Command No. 1 05 

可T川�/==:l
k:1TiL y31 : 1 日 自

。S.pojnt寓司陸爪鼠閃甜
tR 

1 輸入位醫點座標及體器高價 �
N座標按囝E座標投[ill]

Z座標按IEHTl儀器高按直E

2. 選擇蛤λ持每!); BS P. �標或方位角

a 按曰輸入ILE.Z � íENTl 
民至3

b 或按曰輸入方位角 按囝
00tJt..� ...， 

3 屆準後攪動 B ; P價ITill

4.輸入接鏡高和觀測基準點BP

按@TI種鏡高價巨且

按IHEASI測BP額示BP距離及

N.E.Z後跳至5

5.眼聞目標

按ITill描準目標物立即顯示目標物座

標飯店已回到步密4重新或再獨量其

他目標利用ITill詰東跳出此功能

LL LL心Jλ白鼠旬出站於懂告毒品之區梅

須相同 17 

盯

1→NEZ 
2. AZIMUTH 

v 

AIM B.S.POINT 

PRESS ENT STEP 3 

REFERENCE POINT 
、y一‘C"' I.....-' .- .
..<_..�.._)、";;-I�h'﹒-'、t

STEP4 

T ARGET MEASUREMENT 

(TARGEEiE市)
.: REPEAT 



H等分
Fu持每哲學n串串賄M<!Il'uJ繭.108

童韓
t.ot Sí盡其i品嘗

_.�掛野山�且

�� l…比

[LJ 

戶對且也1"$5

卜

I i--坑，DiST

1 ; 封閉
3. V.:D!ST 

3 

一 一

DIST水平豆豆籬'

 

UUU

 

選擇選擇等分模式，1. 

( 1血。划已有S DISτ(L) 1 
12. INPUT 1 
L- Mξ關i

說EAS黨獨臣說錯草叢鐘接管
3 車豆豆步器陸到

1. 選擇
按

? 

晶晶
議人誼聲援lNPUT饒人草書EB

.. ‘K L' Iëf至步這輩自主i
自封， 指定等古

叮J心至立還鐸

按

按這且
因

nH訂 數s1 按

i「L一一一一一-Y 言

:E 一 l
V臨臨 陣

LOTS了AKiNG題未計算出的第一等至于罩著重。 按
自茁顛呆訐聲更難和羈遣單說

移動接續前說按連起)
聞始讀1壘按4. 

証j按0.000頭使定禱第一點差æ為

聞法定接第二、第三.... '" " õ>各主主
:作軒的獨鑫s

話荒是走出此功章主

回到步證i單
血直

結束按

豆豆莉搞

‘4

 

戶hu



hHU

 

門jEν

 

FJ

 

A

 

qM

 

「已

並i吉沼氣訊
: 

B : 是何座肆定告 COOR S.O = 1。當
站上述A之j買車， 為入{� �是109
役 ， 郎自站直譯定情測量的Setp

立】戶『JEEJV

 

nu

 

請人儀器站是的產崇及豆豆器的高度Setp 1: 

頭示
一一一一于一一r、 z
;( N 0 0 0 0 0 0 . 0 。可 rn
j ε 000000 . 000 m 

� Z :  000000 . 000 m 
?}:'J 俘問l

LCD 逞，EN T 投下"

l ! !到!函，

/安謹利用，. C L R "i墨、 乏自宇逗J友n ENT t)還
依次詩人儀器站封信度漂HEZ. LCD.�買示

4、r 

手!:::;;;;;:;;Y才
已L_LL! 同ld

ι-4 3口c oobo 
i
( 1 :-7一一一一l
!C L R 一」叮 叮�;�':'_ :; e�. '__l '> 
! ?) 兒ktach-11/

EN了 門還3 泊
2， LCD �美示

、 至2宇捏及 門
則幸福 Sept

吉利用H C L R 
f�且2告;1 �于 芷F/\.正主Z甘μ-' ，0可 口之

3. 

STEP2 
可-1

j _j三三JU
H 

:「一一
iNST 

!祖!�l
請人{是昆站的直言5;.� 15位角

選擇詞人;是誼話的方(主角，

2: 

為入室主宇這2
LCD 頭示

Setp 

lN尸UT 'j 

L三且j

nu

 

b
AA

 

A Z i �.iU T H : 
P凸dC'l:>"，./ 

(豆)
(立}
(立1

ttn 
C�) 
(

主。

巴
_____----.. (4j 
告:)



注入夜話
LCD請示

EHT 
? 

'京字還及鬥
RU準惜Sept

有J舟.. CLR 
點的方位角

DZ

 

FD

 

戶口已)。

2. 

「了: M ----、

STEP3 

8ACf<S j G付T

ENT Fhd

 

戶apE

 

鬥鬥Dt

 

DM

 

RG

 

_1_1誦出
EHT 的時…心沒一

示
準
頭

戶居1Ci!這瑟瑟;學後EZ站，
則L學措Sept 4， LCD 

...， • " . Setp 

可sτ1< 

日E

 詩人買主主主持直盟及浸清高度是:Setp 

2頁示

「τ:-71頁。τzttγ

!(三ιJJ:00):
LCD 何情冉

亡lI_� 0色。

EK了按下付

頭示

31:JlfdfR訂)
已立 I í ) 1 也1)

LCD 

一J

ru
z

 

l次次捕入車走品的惡語3

Fhnumbef1」\、!月2fpaiIU且一/

') 已4 龜

貝5準(苛Setp再搞入設法高度，3. 頭示

A尺I !'，!G S了久戶:τ i 

L三屆-

LCD 5. 

「一=:::..::;::;:::��三一一:一-1

iiLl半!



方位角/距離逆算

Inverse Azimuth/Distance Measurement Function Command No. 1 07 
General Dlcture 

z 後視點 N 

γR川川

水平距離
Horlz目前aId'.s旭巾eóe臼gnv刮ue

. . 

lh 方位角計到度數
石、J并B.S.point cirec指明缸海地d且i9f1vaJl且

儀器點

1.輸入儀器點座 標

授@lJ N按�E投JEiJ z投æIJ

2.輸入後說對座標

按�N按囝E按æIJ z按囝

3.確定計算出的數值

按�確定計算出之方位角按囝

4 屆準後說點按巨旦回到步緊1若必要則重

新測量利用回話東跳出此功能
注意:1.若Z座標不直接影響吾有量可以省略

技ITITJ再按@Ð

2.當你回到到面A �ODE則計算出之方

位角將顯示缺水平角

18 

INPUT S.P 1 
笠史上!

「川十一

CHECK SET Y ALUE 

STEP 3 

AIM 8.S.POINT 

STEP 4 



導皇軍 (橫向)測量

Traverse Measurement Function Command No.1 08 
Icture 

N 

<= 刊
尤

2戶

PE

 1→NEWMEAS TRV 
2. STA TION PT MOVE 

盯

MENU 
選擇 1 NEi' �EAS 起胎動獨量

1. 按 @IJ 輸入盤盤座標及高按 [ilil
2. 選擇輸入後視動座標或方位角

選擇 1 N.E.Z座標輸入按 �
跳至 3

或 2方位角輸入按 回 路至 3

3 觀測後觀點投�
4. 觀測新點 Pl ---- PX 

按 æÐ 輸入接鏡高按 !三日
按 I HEAS I 顯示Pl距離及座標 N. E. Z 

向法可按 � 割P2到PX

顯示P2到PX 的各距離及座標 N.E.Z

.Se地吋ng
'l.NEWMEAS﹒ 

手�
• 

p

 

cu

 

au

 

G

 

N

 

R

 

白
日
叫川
RH
唔，
呵，』

STEP 2 

• 
AIM B.S.POINT 

PRESS ENT STEP 3 

.. 
NEW POINT MEAS 

續下頁
I 

IM�sl IT�函
1 9 



顯示佇存新動作為鐵器點座標回按5. 

記偉新路並諂東回按HO 或OK 

再酒量其抱鼠

話東跳出此功能

是山主九日步草草μ止」

@i] 
d可" ，)'、

利用

TRV 1→NEW MEAS 
2. ST ATION PT MOVE 前進新皇島之割量選擇

MENU 
HOVE PT STATION 2 

此時新!6自動哇哇為警告PX 說1推苔嶄扯扯

'Selectinç 旦旦!ti儀還點自動成為:是攪動按
'2.STATlON PT MOVE' 

回

回 史d
重新輸入儀器高按

蹈準後說動按

2. 

3. 

4 

5 

向前步鹿

闊前步聲

是.

5. 

!
j

 

rh
ar
--』一
-t-
AQ一

rims的l盯
OPC::C:-C:- r.:-�戶，

座得不直接影響酒量可以省略

再按巨且
Z 
一
山

若注意:

NEWPOINT 
MEASUREMENT 

IMEAsl I TRA.f'''' 1 

20 
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倍角測量

Horizontal Angle Repeat Function Command No.11 0 
General olcture 

水平角平均值
們m
mom
扎仆

Horizon旭Janllle avera!;><! v刮叫

月

2車mll川

1 屆準第一目標動 P 1紋 IIill 按 囝
2 瞄準第二目標點 P2按 巨E 顯示第

一次平均角度及累積角度恢 回
3. 上盤固定不動放鬆下盤鏡頭回到 P 1 

瞄準 P 1 (利用下盤)按 � 按 囝
下盤固定不動放鬆上盤鏡頭轉向 P2屆

準 P2按 巨曰 顯示第二次平均角度及

累積角度

4 按 巴巴 重覆同步設 N次額示 N次之

平均角度及累積角度

利用巨已結束 跳出此功能

注意: 水平角累計範圍 -2700. 到 +2700。

AIM POINT 1 

STEP 1 

AJM POINT 2 

PRESS ENT 

若角度超出達土2000. 時將有 beep 之警告聲

*NG!I 
AVG-ERROR 
REMEASURE 

之;

測角錯說 . 重測!



壁面鹽1麗師最

3仰脖1'08S S醋的iofi臨睡蘊當日將臨脅時tF闊的告訴靜的。闖

1. 觀劉華埠點
傲自耳，輸入基體點撥鏡寓，指白血
j安 臨到 湖腳點， 關示基叫座標

2. 觀測X軸向的點

撤回耳、1安僅在!樹X軸!甸的點，
顯示x ' y、2座標

3.靚欄目標
j貨店函， 利用轍聽概湖目標點，
即顯示目標點， 壁面x、y、2鹿梅

同法， 咱蟬各點ll1J顯示各點的座標

4.撈回，回到對聯1 • 

「 of士:一可
I DIAECTION IN X I 1M臥SUREM的-jT I 

STE.P 2 I 
L_一一一一一一一一一-�一一一一一個a←一」

單現此測盤功飪作新的獨且說利用區已 結束跳出Ji!J功能

注意: 此掰蠱的KiË只能理悶在單矗立平盟的壁面作制鏡s 凹凸之垂.富商

無法制扭



遼闊測高

REM Function Command No. 1 12 
Generaf picture 

A 

i Heignt 

Aj 
后三可三0..1

Hof1.Z白、la.1 dlstance 

I 

目標高

T 

，Prism 
I height 
1 

種鏡高

1 .觀測基準點

技F司輸入基準動控鏡高按íENTl
投I � EAS J訓基準趾頭示基準點距離
跳至2

2.每割目標
按ælJ鏡頭往上屆準目標後顯示目
標高度按月可回到步廣1若有必要
則重新測量利用�結束蹺出此功能

注意:基準點接鏡必須設置民目標物之正下方

22 
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一
門一
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‘長方交會 (自由座標)

Resection Function Command No.113 
Icture 
7 Desiçn value 

， I oppo時吋e di自問e mesured valueI I 
己組里古 A �� 己知詰 B 

| 川叫貫 U 荒P臼圳圳n叫t
/i內\ /內 !ï\

E 

1. 按L!_芷:J輸入儀器高按 WlJ 
UH .

 

TE

 

C〕趴們l I NP:'.}T 

2 . 輸 入 A AA區陸海萬

按巨曰輸入H. E. Z及高價 æ2J 苟，
3.輸入B E吉座單及高 INPUT PNT A i 

戶 「了T了1
J>-.. L之斗斗J

- ， ‘  
于祠ì/'\. j;. E. Z及高技 I EH T 1 STEP 2 

4.瞄準A點

投[iliJ按I �EAS J凋A點頭示A點距離

5.瞄準B M 

怯I tH T J按LLfuJ樹B點

顯示B !5 l@月1蹲監 (新， !D )座厚、

按回顯示測量產生之揖差
按巨已顯示佇存新點座標 OK 或 HO 

技[ill記億新點座標並結束割量

或按庄已回到步聽2重新再擠量

利用[iliJ結束跳出此功能

于lu

 

pa

 

N
 

POINT A 
MEASUREMENT 

STEP 4 

POINT B 
MEASUREMENT 

注意:若Z座標並不直接影留測量可以省略

依巴巴再;文@Ð
2 3 

ENTER AS NEW POINT 
COORDINATES 



t_ '-' U""":'I..J斗�'� r) ， ti 

2點直線槍眼
盼h'l憊的路t�d(體Clh巷BGKF口FIGEIOIBCG翩翩

Genøml plcture 

1. 輸入備擺點座撫

撥回到，分別輸入協器點(1\) 自 -i::_-=二JE
N、日、Z座標

2. 輸入目標B點座標

怯旦旦，分別輸入目標點(B) fT二:22
H、E .， Z駝背且

3. 測目標B點

按回到.目的理峙，按間草棚，
顯示贊測距離及心B兩點問偏差距離

4. 娘區] ' 回到普轍1 作新的甜轟金圳寶匡正I �ã5R跳出i屯的巨

註:若Z座標並不宜攝影姆制最可以者醋，按L�i到馬拉(五日



'- ....) Ii.J、J、J、:..10 p 0 '/ 

兩點輯、i盤磁渡?

!有體酬的姆St觀k體Cht時烏拉 Ft臨時cti侖的C�翩翩的9iris

，_一喝一→'-""ff

---一一」

1. 輸入儷掰點座標

撥巨凹，分別轍λA點N、E" Z盛頓 一_' JI附l' PI'IT什
1 STEP'! 1 

2. 輸入目撩B點座標

按值2，分別輸入B點H、E" Z座擷

3.扮自亞] ， 關體h點， t寶 座]I] 制體 一圳
叫一

4. t安lli旦，餾嘩8點，拔囡詛額的農

顯:;r;實自1距敵及A、B雨點間鋪蓋距離 1 PQI盯A t 
1 Mf::ASLlf>，EMEf>ff 1 
I STEP3 I 

5.披〔函，回到問l 作新的棚麓，

或按屁巴結5R跳出此功能

話:若Z座標並不直撥EE?蟬翻蠶
可以省略，搬巴主j轉揮店NT] 中一一一一一一�J



繳械站設宜(慎惜測量) .---
Offset Station Function Command No. 1 1 6  

General Dlcture 

， ， ， 

\之右 寬 度

' ， 

1 屆 革中心揖按 �
2. 選擇 1 . 實測距離或 2 . 輸入計劃距離

按 曰 按 I HEAS 1 頭示中心站距離

或按 曰 輸入計到距離憬 回 跳至 3 
3.左站定樁

投 [!Kf] 輸入左邊寬度按 [ill
按 旦旦 顯示現時的角度萃計算出預割角度

兩者之間的偏差

轉動儀器上盤使偏差為 0度並鎮定上盤

按 囝 顯示現時的距離及計算出預測距離

兩者之間的偏差

崗準接鏡按ITRACKI或I M E AS 1 

前後移動接鏡使實測之偏差為 0.000此點即

為定制按回
4.右站定樁

同步鹿 3方法測出右站定情點

按[QKJ回到步密 2若有必要則重新測量

投[ili]結束跳出此功能

24 
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AIM CENTER FRONT 

PRESS ENT STEP 1 

1→MEAS 
2. INPUT 

LOT 

STEP 2 

OFFSET ST(LEFη 

STËP3 

OFFSET ST(RIGHη 



耳語闖關擺
Ar體葫F關問位討會的COEEBmandihii?

控哩n姐!巨型昆主一一一一一一一一一一一一---一一一一一1
Wlran k1e1w.linu u唱lf15tn.'ffillfll polf唱10 mtJI吻呵祖p到1協 吵 吵，汙T 于l' 儷f禽孟語h錯俄i器點在內

' ;TZ足Z毛孔!1:LL三:二二羊玉;;;二:;:;;♂:M .. 甜闆蚵閏悅 I ./ _.化.... p.p :' p你)�_. " _ I .，<-</ : 1000甜吋 I ....::.::::=f... ，，'1. / !，w �鞠「冊伽$hWJdill�írÜil);ñiPòlnt I .-:抖::":�.:: o.. } 堅持唾得卓生it1ti叩開闊、一…“…

鼠三
-1←一一一"一一一一一一冉一一一一一一一一一�V

1. 輸入儀器點鹿標

卸任間，分別輸入儀器點卜E -. Z座撩
按區且，計算頤棋時唱會儸懿點T

一___{"PU三二三主l
撿回→包含 搜胚]→不值含

1 觀欄目標點

閱單 誣告儸鵲點如[õKl再投目的
測Pl 金 顯示Pl陸棟

TfWìGETM間U酬間r----l
STEP 21 

l 曙 V

撤回顯示棚點與Pl點之間
面積(0.000叫及距離

一-

傲 自到 湖眩，恥P2座撫
措l到顯示臨器點'''-' Pl-_. P2之間

面積及Pl"'P2距離

重擺闊步驟I憫擺到Plt

3. 娘口凹， 回到步驟1作新的翱蠱，

說躍躍rJ結束跳出此功能

續下頁
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做錯點在夕L

智i蠶擇NO不包含儷器點， 別想割草的點才有IDí示Pl�'<�P2''''''P3面積

註:若Z座標並不直接影棚蠱可以脅時，按服!再指望l]J!iJ

在聽=1. 必須作問一志向聽聽讀u矗
2. 最多可觀測並計算10關點



路1克拉t影端正
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Cross section of the J 

Sa : 盟在嘴際位置之水平距離
的 : 嘿單大地補球面之晶晶平擺攤
Sc : 大地�標之黯點水平認窩在
R : 也詞:平均半倍(6370 Km) 
H :. 現喝海號，高

Ea的 / Perspeclive cor時ctiQI1
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!npu� range: �'9999.99�'''.�"9999.g9m 
" .._，"_一__...，/"" Scaling coeHicì帆

S開Hng=On-sita scaling coeftlcient 
input range.: +O.90QOQ()(){)-+'i.19999♀♀9 

1. 提擇 1. REDlICTION 輸入調潛之尺肢lb�學
就蟻擇2. PROJECT 輪λ現喝之.平均海拔高

2 概(凹， ì寰的國主帥，結束跳出品功能

法1.目前自灣探用2。分贈uni盛標志腕，中虫子LF ï.車尺度比專為0.999♀
2. 此糊正功能只在自O. 107、108、109、113、114、11 5之邱鐘功能內有數

尸 . � � 


